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BIPOLARIS LEPTETO MOTOROK
BIPOLAR STEPPER MOTORS
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NEMA 17 (0,18Nm) TiPUS

NEMA 17 (0,18Nm] TYPE
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Kompatibilis Nyomaték Fazis aram Lépészog  Fesziiltség  Fazis ellendllas
Cikkszdam  meghajto cikkszama  Torque Fazis  Phasecurrent Stepangle  Voltage Phase resistor
Code Compatible Phase
driver code (Nm) (R) () (V) (@)
93.034.001 93.034.029 0,18 2 08 18 2,32 2,9+10%
NEMA 17 (0,44Nm) TIPUS
NEMA 17 (0,44Nm) TYPE
21£05 48+1 =42
031+0,1
/|

022 3025

Kompatibilis Nyomaték
Motor L
s meghajto cikkszama  Torque
cikkszama q
Motor code Compatible -
driver code (Nm)
93.034.003 93.034.029 0,44
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Fazis dram Lépészog  Fesziiltség  Fazis ellendllas
Fazis = Phase current Stepangle  Voltage Phase resistor
Phase .
(R) () (V) (@)
2 1,68 0,9 28 1,65

1. Tekercs
1. Coil A

2. Tekercs B+
2. Coil -

A motor és vezérl6 bekitése
Connecting the motor and driver

Fazisindukcié ~ Rotorinercia  Tomeg
Phaseinduction  Rotorinertia = Weight
mH (gem?) (kg)
3+20% 40 0,25
1. Tekercs A+
1. Coil A ==
|

2. Tekercs B8+
2. Coil -

A motor és vezérl6 bekdtése
Connecting the motor and driver

Fazisindukcié ~ Rotorinercia = Tomeg
Phaseinduction  Rotorinertia = Weight
mH (gem?) (kg)
41 68 0,38



NEMA 17 (0,5Nm) TiPUS
NEMA 17 (0,5Nm) TYPE
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Motor Kompatibilis Nyomaték Fazis aram Lépészog  Fesziiltség  Fazis ellenallas
cikkszama meghajto cikkszama  Torque Fazis  Phase current Stepangle  Voltage Phase resistor
M d Compatible Phase .
otor code driver code (Nm) (R) () (V) (@)
93.034.002 93.034.029 0,5 2 1,68 18 3,36 2+10%
NEMA 23 (TNm) TIPUS
NEMA 23 (1TNm) TYPE
20,5:1 max 56 56.4
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Kompat‘lbllls’meghajto Nyomaték Fazis aram Lépészog  Fesziiltség  Fazis ellendllas
Motor elLetom Torque  Fizis Phasecurrent Stepangle  Voltage  Phase resistor
ckkszama  Compatible driver code azis
Motor code 16 digitali ghase
analég igitalis o
analog digtal (Nm) (A) () V) (@
93.034.004 93.034.029 = 93.034.030 1 2 3 09 2,7 09

1. Tekercs
1. Coil A

2. Tekercs
2. Coil 8-

A motor és vezérl6 bekdtése
Connecting the motor and driver

Fazis indukcio Rotorinercia = Tomeg
Phaseinduction ~ Rotorinertia =~ Weight
mH (gem?) (kg)
3,8£20% 68 0,35

1. Tekercs A+ T

1. Coil 5 ===

I

2. Tekercs B+
2. Coil » ==

A motor és vezérl6 bekdtése
Connecting the motor and

driver
Fazisindukcié  Rotorinercia Tomeg
Phaseinduction  Rotorinertia Weight
mH (gem?) (kg)
35 300 0,7
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NEMA 23 (1,2Nm) TiPUS
NEMA 23 (1,2Nm) TYPE

206+1 max 56 564 1. Tekercs A+
16 48 4714+02 4x@5.1 1. Coil » ==
4z 6 ;
o @] 2. Tekercs B+
§_ 8 K \ 3 2. Coil 5 =
: o—
® A motor és vezérl6 bekdtése
4 &b Connecting the motor and driver
i B
E AWG22# UL1007
K°'“"i::(':(':'z’£:‘-"‘a’t° Nyomaték Fazisaram  Llépészog  Fesziiltség  Fazisellendllss  Fazisinduké ~ Rotorinerda  Tomeg
Motor R 3 Torque  Fazis Phasecurrent Stepangle  Voltage ~ Phaseresistor Phaseinduction Rotorinertia  Weight
cikkszama  Compatible driver code
Motorcode  analgg  digitalis Phase
o 2
analog digtal (Nm) (R) ) (V) (@ mH (gem?) (kg)
93.034.005 = 93.034.029  93.034.030 1,2 2 3 18 2,7 09 25 300 0,7
NEMA 23 (1,8Nm]) TIPUS
NEMA 23 (1,8Nm]) TYPE
max 57 1. Tekercs A+ o
21405 max 76 4714 1. Coil 5 =
i
| // (o C
2. Tekercs B+
= H @f\@* . 2. Coil 5 =
Hles | ran) s
S8 \ ‘/ 5 g
[se]
8 RN ? A motor és vezérl6 bekitése
| ) Connecting the motor and
6] \ 5 ]]H” driver
£ uL1007
AWG22
Motor Kompatibilis Nyomaték Fazis aram Lépészog  Fesziiltség  Fazisellendllis ~ Fazisindukcié ~ Rotorinerca = Tomeg
cikkszima meghajto cikkszama Torque Fazis Phasecurrent Stepangle Voltage Phaseresistor ~ Phaseinduction Rotorinertia =~ Weight
Motor cod Compatible Phase .
OIOHCoCE driver code (Nm) () () (V) (@) mH (gem?) (kg)
93.034.007 93.034.029 18 2 28 0,9 3,22 1,15£10% 5.6£20%mH 480 1
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NEMA 23 (1,9Nm) TiPUS
NEMA 23 (1,9Nm) TYPE

e 57 1. Tekercs A+
21£05 max 76 47,14 1. Coil 5 =
/
| /f fo-
2. Tekercs B+
= H @f\@* . 2. Coil 5 'mm=—-
H ‘ (\ | ol
S \ / ¥ B
sl
a R NG % A motor és vezérls bekitése
| L. Connecting the motor and
L \ 8 W driver
£ uL1007
ANG22
Kompacti:(li(lzllséxighajto Nyomaték Fazis aram Lépészog  Fesziiltség Fazisellendllas  Fazisindukcio ~ Rotorinercia Tomeg
Motor A A Torque Fazis Phasecurrent Stepangle Voltage  Phaseresistor Phaseinduction Rotorinertia Weight
cikkszama  Compatible driver code oy
ase
Motorcode  apalsg digitalis . ,
analog digtal (Nm) (R) ) V) (V)] mH (gem?) (kq)
93.034.008  93.034.029  93.034.030 19 2 2,8 18 3 11 3,6 480 1
NEMA 24 (2Nm) TIPUS
NEMA 24 (2Nm) TYPE
205 e 67 a 1631 05 1. Tekercs A+
— 1. Coil » ===
| ‘o 5
20 2. Tekercs B+
- ° o) e =
o X = 2. Coil B
Elioes 3 O i
g ! s o
o h A motor és vezérlé bekétése
| ] i Connecting the motor and
16 = H ﬂ]]]]l driver
< uL1007
£ AWG22
ompatibilis meghaitd  yomatek Fzisdram | Lépészdg | Fesziiltség | Fazisellendllés | Fazisindukié | Rotorinerca | Tomeg
Motor R 5 Torque  Fizis Phasecurrent Stepangle Voltage  Phaseresistor ~Phaseinduction  Rotorinertia ~Weight
cikkszama Compatible driver code Hy
ase
Motorcode  apalog digitalis . .
analog digtal (Nm) (R) ) (V) (@) mH (gem?) (kg)
93.034.011 93.034.029  93.034.030 3 2 4 18 3,2 038 35 860 14
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NEMA 24 (3Nm) TiPUS
NEMA 24 (3Nm) TYPE

Hil 821 47,1fi 05 1. Tekercs A+ o
1. Coil » =2
(b &
8 @ \ w
p= S 2. Tekercs B+
- an < ; —
K { (y@gw 2. Coil &
@ P h
< @ A motor és vezérlé bekdtése
s ]I[ ][§§ Connecting the motor and
s driver
Kompacti:(l:(lllzsa'r:‘:ghajto Nyomaték Fazis aram Lépészog  Fesziiltség Fazis ellendllas  Fazisindukcié  Rotorinercia Tomeg
Motor R . Torque  fizis Phasecurrent Stepangle Voltage  Phaseresistor Phaseinduction Rotorinertia Weight
cikkszama Compatible driver code
Motor code 16 digitali phas
analég igitalis 5 .
analog digtal (Nm) (A) ) (V) (@) mH (gem?) (kg)
93.034.011 93.034.029  93.034.030 3 2 4 18 3,2 08 35 860 14
NEMA 24 (4Nm) TIPUS
NEMA 24 (4Nm) TYPE
2405 100+ 1 13+ a0
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Kompat.lbllls'meghajto Nyomaték Fazisaram  Lépészog Fazisellenallas Fazisindukcio  Rotorinercia Tomeg
Motor ] Bekoté Torque  F4zis Phasecurrent Stepangle Phaseresistor Phaseinduction Rotorinertia Weight
cikkszama = Compatible driver code ekotes azis
Motor code analég digitalis Connecting Phase
o 2!
analog digtal (Nm) )] ) () mH (gem?) (kg)
Parhuzamos / Parallel 4 4 0,7 3
93.034.012  93.034.029 = 93.034.030 Soros / Serial 4 2 2 18 2,8 12 1200 1,6
Unipoldris / Unipolar 28 28 14 3

A. Bipolaris — soros / A. Bipolar - serial

P2
1. Tekercs A+ =
1. Coil o HENC
(k6z6s: sarga és kék)
(joint: yellow and blue)

2. Tekercs B+
2.Coil 5. M NG
(k6z6s: narancs és barna)
(joint: orange and brown)

B. Bipolaris — parhuzamos / B. Bipolar - parallel

P2
1. Tekercs A+HE

1.Coil A m,

2. Tekercs B+ H
2.Coll B-mm

A motor és vezérl6 bekbtése / Connecting the motor and driver
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NEMA 34 (3,2Nm) TiPUS
NEMA 34 (3,2Nm) TYPE

Kompatibilis meghajté
Motor cikkszama
cikkszama Compatible driver code
Motorcode  apalgg digitalis
analog digtal
93.034.030
93.034.013 93.034.029
93.034.031

35405

65+ 1

NEMA 34 (6,6Nm) TiPUS
NEMA 34 (6,6Nm) TYPE

Kompatibilis meghajté
_ cikkszama

Motor cikkszéma  compatible driver code

Motor code 5 o
analdg digitalis

analog digtal
93.034.030

93.034.014 93.034.029

93.034.031

1. Tekercs A+
1. Coil » =2

2. Tekercs B+

2. Coil 5 ===

A motor és vezérl6 bekdtése
Connecting the motor and

driver
Nyomaték Fazis aram Lépészog Fazis ellenallas Fazis indukcio Rotor inercia Tomeg
Torque  Fizis Phasecurrent  Step angle Phase resistor Phase induction Rotor inertia Weight
Phase
(Nm) () (@] (@) mH (gem?) (kg)
32 4 18 0,7£10% 3,9£20% 1200 17
32405 max 100 1. Tekercs A+ o=
| 1. Coil » =2
2
o 2. Tekercs B+
<3 J 2. Coil 5 ==
S
| A motor és vezérl6 bekitése
16 Connecting the motor and
W driver
Nyomaték Fazis dram Lépészog  Fazisellendllas  Fazisindukcié Rotor inercia Tomeg
Torque Fazis Phasecurrent Stepangle  Phaseresistor  Phase induction Rotor inertia Weight
Phase
(Nm) (R) ) (@) mH (gem?) (kg)
6,6 2 5 18 05 4 2000 32
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NEMA 34 (8,7Nm) TiPUS
NEMA 34 (8,7Nm) TYPE

3205 max 118 86695 1. Tekercs A+ =
1. Coil » ===
T
2
g g 2. Tekercs B+
2 :r:r 2. Coil 5 ===
8§ &1
A motor és vezérl6 bekdtése
1B ‘]I I e Connecting the motor and
m XH |5 driver
B2
Kompa:ti:(l;(lllzsa’n;;ghajto Nyomaték Fazis aram Lépészog  Fazisellendllas  Fazis indukcio Rotorinercia ~ Tomeg
Motor cikkszama Compatible kivercode Torque Fazis  Phasecurrent  Stepangle  Phaseresistor ~ Phaseinduction  Rotorinertia = Weight
Motor code il Phase
igitalis . .
digtal (Nm) (R) §) [0) mH (gem?) (kg)
93.034.015 93.034.031 8,7 2 6 18 0,6 6,5 2700 38
NEMA 34 (12Nm) TIPUS
NEMA 34 (12Nm) TYPE
8 —
1. Tekercs A+
32£05 max 156 70 1. Coil
— T e~
’ 2 2. Tekercs B+
. << - 2. Coil 5 ===
. 3 sk e
g i3} tjﬂ | =
5 ] © 1 A motor és vezérl6 bekdtése
—_— ; Connecting the motor and
e & R g .
5 R M ]_[f driver
g
Kompa(ti:(lrzlzsalr:‘:ghajto Nyomaték Fazis aram Lépészog Fazis ellenallas Fazis indukcio Rotorinercia ~ Tomeg
Motor . . Torque Fazis Phase current Step angle Phaseresistor ~ Phaseinduction ~ Rotorinertia = Weight
cikkszama  Compatible driver code Ph
ase
Motor code digitalis (Nm) ® ) @ mH (gem?) (k)
digtal
93.034.031
93.034.016 12 2 6,2 18 0,75 9 4000 55
93.034.032
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SZERVOHAJTAS, LEPTETO MOTOR
SERVO DRIVE, STEPPER MOTOR

NEMA 43 (20Nm) TiPUS
NEMA 43 (20Nm) TYPE

110
55405 1501 8902 1. Tﬁk‘ggﬁ f —
o @ EN
8, /‘ [ 2. Tekercs B8+
S| < pan il g e 2. Coil 5 ===
(&4
[EEE ) ° © A motor és vezérl bekotése
122 N ﬂ]l M Connecting the motor qnd
2 driver
Kompat.|b|l|s’meghajto Nyomaték Fazis dram Lépészog  Fazisellendllds  Fazisindukcié ~ Rotorinercia  Tomeg
cikkszama . . X L .
Motor cikkszama Compatible driver code Torque Fazis Phasecurrent  Stepangle  Phaseresistor  Phaseinduction Rotorinertia ~ Weight
Motor code S Phase
igitalis o .
digtal (Nm) (R) ) (@) mH (kgem?) (kg)
93.034.031
93.034.017 20 2 6,5 18 0,72 12,8 210 84
93.034.032
NEMA 43 (33Nm]) TIPUS
NEMA 43 (33Nm) TYPE
110 —
55405 20121 | 89202 ‘ T Tﬁk%rgﬁ f; —
] ©
&7 (]
=1 «© 2. Tekercs B+
= ﬁg 7 € 2. Coil 5 -
8 B :é,& R
e > A motor és vezérl6 bekdtése
122 e J]]I ;
=i Connecting the motor and
EE w driver
Kompacti:(li(lsllzsa’r:l:ghajto Nyomaték Fazis aram Lépészog Fazis ellenallas Fazis indukcio Rotorinercia = Tomeg
Motor 3 3 Torque Fazis Phase current Step angle Phaseresistor ~ Phaseinduction  Rotorinertia =~ Weight
cikkszama  Compatible driver code
Phase
Hotorcode digitlis (Nm) 0 0 @ mH (gaw) (ko)
digtal 9 9
93.034.031
93.034.018 33 2 8 18 0,71 15,38 330 7
93.034.032
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